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CopIGo DO .
TiTuLo
TRABALHO
9850C1 Dispositivo 10T
9895C4 Refletir para desconectar: o uso de metaforas em campanhas criadas por alunos nas
aulas de inglés
9920C3 Sistema de compressao automatizada para torniquete de emergéncia
9923C1 Carrinho de compras inteligente com leitor de pregos integrado e interface interativa
9924C3 Oculos inteligentes para pessoas com deficiéncia visual
9957C2 Aplicacao didatica de controle PID em protdtipo de tanque de nivel com interface
interativa
9959C1 Sistema de automacdo de janela inteligente
Visdo computacional em veiculos autbnomos: maquete de pequena escala com
9987C2
Raspberry Pl
10013C3 Avaliacdo do crescimento de Aloe vera (L.) Burm. f. a partir de diferentes substratos
10015C4 Soldagem smaw artistica
10017C3 Analise da qualidade da dgua do bebedouro escolar: avaliagdo de aspectos fisico-
guimicos, microbiolégicos e organolépticos
10022€4 Job Interview Kombat: um Role-Playing Game de treinamento para entrevistas de
emprego em inglés
Uso de linguagens cénicas como ferramenta de ensino do Expressionismo no ambiente
10036C4
escolar
10086C3 Dispositivo portatil para acionamento de emergéncia em situagdes de risco
10093C4 Ml{lheres impressionantes: pintoras do Impressionismo e sua importancia nos dias de
hoje
10192C1 Aplicacao de inteligéncia artificial para andlise metalograficas de metais ferrosos
10196C1 Miniesteira automatizada para monitoramento de animais de pequeno porte
10198C1 Postura Tech: dispositivo para conscientizagao e reeducagdo postural
10210C1 Robdtica aplicada: desenvolvimento de robos autébnomos como ferramentas didaticas
10221C1 Sistema inteligente de alimentagdo automatizada para animais domésticos
10232C3 Abordagem antirracista no ensino de inglés: entre representatividade negra e formacao

critica
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10236C1 Inovagdo na construgdo e desenvolvimento multidisciplinar de robos para competicées




